ASIGNATURA: METODOS DE OPTIMIZACION Y SIMULACION
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INTRODUCCION A LA OPTIMIZACION

Introduccion a los métodos de optimizacion.
Introduccién. Evolucion histérica de la optimizacion. Planteamiento del
problema. Clasificacién de los distintos problemas. Concepto de solucién.

CONVEXIDAD

Andlisis convexo.
Conjuntos convexos. Funciones convexas. Teoremas de separacion y de
la alternativa.

PROGRAMACION LINEAL CONTINUA

Introduccion a la programacion lineal

Planteamiento del problema. Formulaciones equivalentes. Método geo-
métrico de resolucion. Soluciones factibles, basicas, basicas factibles y
optimas. Teoremas basicos sobre las soluciones de un problema de pro-
gramacién lineal. La programacién lineal en el Ambito empresarial.

Algoritmo del simplex (I). Fundamentos.

Introduccion al método del simplex. Generacién de soluciones basicas
factibles. Optimalidad. Soluciones multiples y no acotadas. Algoritmo
del simplex. Tabla del simplex. Interpretacion econdmica.

Algoritmo del simplex (11). Busqueda de una solucion inicial. Convergen-
cia. Algoritmo revisado.

Variables artificiales: Método de las penalizaciones y de las dos tases.
Degeneracion y ciclaje. Algoritmo revisado del simplex.

Dualidad

Introduccion. Formulacién del problema dual. Relaciones entre un pro-
blema primal y su dual. Teorema Fundamental. Teorema Holgura Com-
plementaria. Dualidad y método del simplex. El método dual del sim-
plex. Solucién inicial. Convergencia. Interpretacion economica.

Tépicos especiales en programacion lineal: Variables acotadas. Principio
de descomposicion.

Introduccién a los problemas con variables acotadas. Algoritmo modifi-
cado del simplex. Introduccién al problema de descomposicion. Algorit-
mo de descomposicion de Dantzig y Wolfe.

Andlisis de sensibilidad. Programacion paramétrica.
Introduccion. Analisis de sensibilidad. Programacion paramétrica. Inter-
pretacién econdmica de la programacion paramétrica,
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PROGRAMACION LINEAL ENTERA

Programacion lineal entera ().
Planteamiento del problema. Formulacion de los distintos tipos de pro-
gramacion lineal entera. Métodos de resolucion.

Programacion lineal entera (11). Métodos de resolucion.
Métodos de planos de corte. Métodos de enumeracion implicita. Meto-
dos Branch and Bound.

Programacion lineal entera (I11). Problemas con estructura especial.
Planteamiento del problema de transporte. Métodos de obtencion de
una solucion inicial. Mejora de la solucion. Algoritmo del transporte.
Formulaciones del problema de asignacion. Método Hungaro de reso-
lucién. Algoritmo.

V. PROGRAMACION MULTIOBJETIVO
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Introduccion a la programacion multiobjetivo.

Introduccién. Conceptos y Terminologia basica. Soluciones dominadas
y de compromiso. Métodos obtencion soluciones no dominadas. Méto-
dos de busqueda de la mejor solucién de compromisos. Programacion
lineal por metas.

PROGRAMACION NO LINEAL

Introduccion a la programacion no lineal.
Formulacién del problema. Problemas sin restricciones. Algoritmos ba-
sados en el gradiente. Problemas con restricciones: Condiciones de
Kuhn-Tucker. Interpretacion geométrica.

rroblemas de optimizacion sin restricciones.

Planteamiento del problema. Clasificacion de las técnicas de optimiza-
cién sin restricciones. Métodos de busqueda unidimensional. Métodos
de busqueda multidimensional.

Problemas de optimizacion con restricciones.
Método de las penalizaciones. Método del Gradienle Reducido.

PROGRAMACION DINAMICA

Introduccion a la programacion dindmica.

Introduccioén. Caracteristicas de la programacién dinamica. El princi-
pio de optimalidad de Bellman. Clasificacién de los problemas de pro-
gramacién dindmica.

Metodologia de la programacion dindmica.
El esquema general de calculo. Planteamiento de algunos problemas
polietapicos mediante programacion dindamica.
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